
SELEZIONE PUBBLICA FINALIZZATA AL CONFERIMENTO DI N. 1 INCARICO/I DI 

RICERCA DI CUI AL D.R. n. 3647/2026 del 04/09/2026 

NOTA INTEGRATIVA DELLA COMMISSIONE 

In riferimento alla selezione di cui al titolo, la Commissione Giudicatrice, composta dai Proff. 

Martelli (Presidente), Zaccone, Donnarumma (Segretario), segnala che alcuni membri della 

commissione sono coautori di quattro su cinque delle pubblicazioni presentate dal Candidato, unico 

partecipante, con codice domanda n. 2818402. 

La comunanza di autori non ha condizionato il giudizio espresso dalla Commissione sulle 

pubblicazioni, che si è fondato sui criteri predeterminati alla prima seduta. 

Ad integrazione del verbale della 2ª seduta, si intende integrare le valutazioni con le note esplicative 

di seguito riportate e volte ad esplicitare il percorso valutativo. 

 

• Pubblicazione: Sabatino, N., Zaccone, R. 2026. A robust COLREG Meta-Classification 

system for autonomous ships in two-vessel encounter scenarios. Ocean Engineering. 

Punteggio attribuito: 10 su max 10 punti. 

Nota: Pubblicazione di argomento collision avoidance di unità navali, pertanto molto 

attinente alla tematica di ricerca, e con collocazione editoriale in quartile Q1 e rivista 

prestigiosa e rilevante per il settore scientifico disciplinare. Il candidato figura come primo 

autore e corresponding author. In base a quanto sopra elencato ed ai criteri stabiliti, si è 

scelto di assegnare il punteggio massimo. 

 



• Pubblicazione: Fruzzetti, C., Ponzini, F., Sabatino, N., Zaccone, R., Martelli, M. 2026. 

Field experiments on real-time autonomous marine surveillance. Journal of Marine 

Engineering and Technology. 

Punteggio attribuito: 9 su max 10 punti 

Nota: Pubblicazione di argomento molto rilevante per la ricerca, poiché incentrata sulla 

guidance e controllo di mezzi autonomi di superficie in contesti di acque ristrette. La 

collocazione editoriale in rivista di quartile Q1 è pienamente rilevante per il settore. Il 

contributo del candidato è stato considerato rilevante ma non al pari di quello di 

pubblicazioni a primo nome. In virtù di quanto specificato e dei criteri stabiliti, è stato 

assegnato il punteggio di 9/10. 

 

• Pubblicazione: Sabatino, N., Porello, D., Zaccone, R. 2025. An Ontology to Classify 

Marine Encounters According to COLREG. Proceedings of the Satellite Events of the 15th 

International Conference on Formal Ontology in Information Systems (FOIS 2025): 

Ontology Showcase, Demonstrations, and Early Career Symposium. 

Punteggio attribuito: 3 su max 4 punti 

Note: Pubblicazione di tematica molto rilevante per la ricerca, poiché incentrata sulla 

verifica automatica di regole di navigazione COLREG da parte di unità autonome. Il 

candidato è primo autore, tuttavia, la collocazione editoriale in conferenza indicizzata ma 

di ambito non strettamente navale, è stata valutata solo parzialmente attinente al settore 

scientifico disciplinare. La valutazione assegnata è di 3 su 4 punti massimi assegnabili ad 

una pubblicazione in atti di congresso. 

 



• Pubblicazione: Zaccone, R., Sabatino, N., Martelli, M. 2025. Dynamic simulation of a 

waypoint-based decision support system for the collision avoidance of marine vessels. 

Proceedings of the International Congress of the International Maritime Association of the 

Mediterranean. 

Punteggio attribuito: 3 su max 4 punti 

Note: La pubblicazione, incentrata sulla verifica di un sistema di supporto decisionale 

anticollisione mediante simulazione dinamica, è pienamente coerente con le tematiche del 

bando. La collocazione editoriale è in atti di conferenza internazionale indicizzata 

pienamente rilevante per il settore scientifico disciplinare. Il contributo del candidato è stato 

valutato rilevante ma non pari alle pubblicazioni a primo nome. Il punteggio attribuito in 

virtù di ciò è di 3 punti su 4. 

 

• Pubblicazione: Ponzini, F., Fruzzetti, C., Sabatino, N. 2024. Real-time critical marine 

infrastructure multi-sensor surveillance via a constrained stochastic coverage algorithm. 

Proceedings of the International Ship Control System Symposium. 

Punteggio attribuito: 3 su max 4 punti 

Note: La pubblicazione è pienamente attinente alle tematiche del bando. La collocazione 

editoriale è pienamente coerente con il settore scientifico disciplinare. Il contributo del 

candidato è stato valutato rilevante ma non pari alle pubblicazioni a primo nome. Il 

punteggio attribuito in virtù di ciò è di 3 punti su 4. 

 

 

 



La Commissione: 

 

Prof. Michele Martelli 

 

Prof. Raphael Zaccone 

 

Prof. Silvia Donnarumma 


		2026-10-21T08:41:08+0200
	MICHELE MARTELLI


		2026-10-21T08:45:35+0200
	RAPHAEL ZACCONE


		2026-10-21T08:50:11+0200
	SILVIA DONNARUMMA




